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Manipulace s choulostivymi dily

Nase manipulatory mohou pracovat s presné
nastavitelnou uzaviraci silou
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Elektrické manipulatory @y
prstu
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SG30 SG50 SG150

Vysoka pozicni presnost a upinaci sila pfi zachovani nejmensi mozné
velikosti

Nase servomotory maji vnitini pamét Pro rychlou a jednoduchou integraci do
kde se nastavuje upinaci sila, zdvih kazdé laboratore a procesni
ramen otevfeno-zavieno a rychlost automatizace budete potfebovat nas
upinani. V jednom programu muiZete specialni  software a fizeni. Nase
nastavit az 7 pracovnich krokda. manipulatory se celosvétove osvéddili

na robotizovanych pracovistich firem
Staubli,  Yaskawa  Motoman, UR
Universal Robots, Kuka, bionic robotics a
epson scara.

SG30 nas nejlehdi
/ Tento manipulator s vlastni vahou 140g byl vyvinut
A : specialné pro lehké roboty
)

SG50 nas univerzal
S upinaci silou 50N se jedna o nejsilnéjsi
manipulator ve sve tride.

SG150 nas nejvetsi
Nas nejkompaktnéjsi manipulator ve své
tridé se zdvihem 100mm.
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SG30 SG50 S5SG150

Technicka data

Rozhrani:

Standartné nabizime rozhrani RS232 a
RS485 .V pripadé potfeby Vam mlzeme
nabidnout i dalsi rozhrani jako Ethernet,
PROFIbus a CANbus.

Vyhody:

Radi Vam nabidneme nase -Know-How
pfi Instalaci, stejné jako:

* Vyménik nastrojd

Protikolizni ochranu

*  Programovani

Specialni upinaci Celisti

Max. Min. Positionin Rychlost
Upinaci Upinaci Zdvih & | vaha y, .
, ] accuracy upinani
sila sila
SG30 30N 1,5N 30 mm 0,1 mm 140 g 175 mm/s
SG50 50N 1,5N 50 mm 0,1 mm 390 g 175 mm/s
SG150 50N 1,5N 100 mm 0,1 mm 430 g 175 mm/s




SG30-CR SG50-CR SG150-CR

Nase série CR pro bezprasné a Cisté prostory

Nase CR-Serie byla vyvinuta specialné
pro pouziti v Cistém prostfedi. Maji
certifikat externiho institutu dle VDI
2083 a ISO 14644 pro pouZiti v Cistém
prostfedi. NaSe konstrukce a presna
vyroba zarucuji pohyb ve vSech smérech
bez tvorby jakychkoli ¢astecek necistot.
Timto mUzZete pouzit nase manipulatory
v Cistych prostorach: napf. vyroba
inplantatl, vyroba sterilnich  dild,
montaZz v bezprasném prostfedi, napf.
senzord.
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Pouziti v laboratorich

Diky velkému rozsahu pohybu ramen
Ize ramecky uchopovat v obou smérech
bez nutnosti vymeény ramen.

* Pipety

*  Kivety

* Testovaci trubicky

*  Mikrodesky

*  Microplate-Lids

* Ramecky s pipetami
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SG50-WP 5G150-WP

WP - nase vodotésna série

Nase série WP je koncipovana pro
pouziti pod vodou. Diky specidlnimu
provedeni jsou elektronika a rozhrani
chranény proti vniknuti vody. Timto jsou
nase  manipuldtory  pouzitelné v

prostfedni s poZadavkem na ochranu
IP68.

V hygienicky kritickém prostredi jako je
napf. pharmacie, nebo labolatorni
prostfedi jsou nase manipuldtory velmi
lehce Cistitelné, nemaji Zadné téice
pfistupné rohy a tvary.
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Clovék — stroj, ruku v ruce

Funkéni a bezpecné manipulatory pro kolaborativni roboty

Nase kolaborativni manipulatory pracuji
bezpecné a spolehlivé s Vasimi MRK-
roboty a to zejména tam, kde se potkava
Clovék se strojem. NaSe manipulatory
nepredstavuji  Zadnou  prekazku v
bezpeclnosti mezi Clovékem a strojem.
Naopak bezpecnost zvysuiji.

kollaborative

robot

*  MRK-Bumper se zaoblenymi mékymi
konturami

* Upinaci prsty se zaoblenymi
Spickami

e Pasivni a aktivni brzda

* Presna silova senzorika

e Ultrazvukové-rozpoznani

*  Kapacitni rozpoznani

B PTM gripper nal
with kollaborative safe gripping
- solution

Timto se stava Vas robot bezpecnym
pomocnikem VaSich spolupracovnikd.
Nejdrive vyhodnotime, ve spolupraci s
Vami, Vase pozadavky na manipulaci a
nasledné Vam predloZzime nase funkéni
technické feseni upinani. To vSe na
zakladé naseho flexibilniho, stavebni-
cového systému a naSich dlouholetych
zkusenosti.

functionally
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Safetygrip-Technology

Bezpecné drzeni i pfi vypadku proudu

Nase manipulatory trvale drzidil atoiv
pfipadé vypadku proudu. Jednd se o
nasi technologii Safetygrip. Vas dil je
chranén v kazdém pfipadé. U naSich
servo-elektrickych manipuldtord toho
dosahujeme magnetickou brzdou.

V  pfipadé vypadku, ¢i  chyby
garantujeme dlouhodobé a ihned
rovnomérnou upinaci silu a to jiz pfi
poklesu napéti o 10 %. Toto
podporujeme  jeSté  odpovidajicimi
kondenzatory, které dokazi tyto vychylky
napéti vyrovnavat.

Aktivni magnetickd brzda
je pfimo zabudovéna a
integrovana v prirubé.




See also technical description Centering and receptacle 820 H6 x 2 deep
with 4 fixing threads M3 x 6 and an
adjustment 22,5 H7 x 4 deep
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LED-1

LED-2

Connection A 1
spiral cable \ Base jaws for
(0,8m - 1,8m) thereception of your special jaws

it Centering and receptacle 20 H6 x 2 deep

7 with 4 fixing threads M3 x 6 deep and an
adjustment 2,5 H7 x 4 deep

1
! Connection B ! Connection A
Both are adjustable by + - 180°

Base jaws for the reception of your special jaws bt

3
N Technical Date:
i Mb c|Co Max. grip force: 30N _ (40M/2] finger length: max. grip force *
View A e Mo G foree: .50 (3N1‘2111
2x &2 H7 [ — Max. siroke (2x15): 30mm._ [2x15) 10 mm 30N
Max. velocity: 150 mm/sec 20 mm 30N
7 3 4 Max. cullren i 0,700 A Eg mm ?gm
Min. cycle rate: 17.5M mm
6x M2/2,5 Min. cycle time: 100 ms 50 mm 12N
d Ef 2”’7 Operating voltage: 12 Volt DC &0 mm 10N
Voltage range: 11-13 Vot DC 70mm N
™~ Positicn accuracy: +- 0,05 mm 80 mm &M
T ~0 Repeatability: 0,01 mm 90 mm 7H
[z ) o~ Operating temperature: —20°C - +40°C 100 mm &N
Ma =] =] b ) Inverse polarity protection:  ja
- O O o ermo protechon: 1a
\‘ ;ﬂ;\ o o 8] o~ For(;eh;:ompensuﬂon: ja By
o Weight: 0,140kg
- o¥o o V¥
C = 055kN
=) e =] ] o Co = 096kN
~| Ma = 1,28Nm
o Mb = 1,28 Nm
+ Mc = 1,74 Nm
8 8 © 1
of e 3
o — :
Ny
View B a B
8 i Model Code
s Q % 3G0030-01
LED ] o0 3 2
o - TFroduct | Operaing  Inferiace
~ o |, C Tyoe Valtage Type
T
LED 2 ©d j * Force dala valid for the gripping fingers
O@ t-+-9 centrally located on the gripper jaws
L o I [weignt: 120gr
o 174 o)
o I~
Connector A ©2,5H7/4 depth 2 o [aran] Wame
— o T | SERVO - GREIFER
Norm
Al Verrauliche Information | Alle Rechte vorbehalten / Schutzvermerk nach ON 202
2.50 PTM mechatronics GmbH <G0030 Blaft 1
10,50 PUCHHEIM von
Ursprung: Ersatz fir [Ersatz durch
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View A i e 2OD3HT A TECHNICAL DATE:
1:1 12,50 [ T Max. grip force: 50N _ (100N/2) finger length max. grig force
—-‘—'rﬂ-— Min. gnp force: 1,5M _ [3N/2)
. . Max. stroke (2x25): 50 mm _ (2x25) 16mm SOM
Max. velocity: 175 mm/fsec 20mm SON
L ' [=] Max. curent: 0,500 A 30 mm SON
) o Min. cycle rate: 17.5M 40mm S0MN
- é 8 Min. cycle fime: 140 ms 50 mm 40N
M (0] = =1 Operating voltage: 24 Volt DC s0mm 33N
@‘FEA— H D el Veltage range: 22-25 Volt DC 70 mm 29N
™~ 's) [§ - S Position accuracy: +-0,06 mm 80 mm 25
= - = - Repeatability: 0,01 mm $0mm 22N
o d = Operating femperature: -20°C - +60°C 160 mm 20N
Inverse palarity protection:  ja
o Thermo protection: la
. Force compensation: Ja
I 12 ie 6x M3/3depth Weight: ca. 0,390 kg
24
.27 ] L
2
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29,50
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Connector B E
View B +-180° adjustable b
11 LED-2 E]
Connector A Q
+-180° adjustable D20 Hé/2depth i\
\ & +
L /
T 0, 0] -~
| < £ i <
B @ | 10.50 %
A o
[=] L0 - & 9 g * Force data valid for the gripping fingers
o bl ~ cenirally located on the gripper jaws
@2 = T T T T
- =] = Free mea.|Scale: 1:211:1) I'w‘elgh!' 390gr
a
9 f o folerence o
ine]
A | | 1202788 1) soexx
$2.5H7 /4depth LED-1 Name
e SERVO - GRIPPER
o 9.50 1| 4xM3/6depth
29 Confidential infermation { All rights reserved / Protection remark after ON 202
PTM mechatronics GmbH $G0050 Blaff 1
Pops!  Qpsiatng Intertace PUCHHEIM on
Ur=nrunn: Freats fir: TFreats durch:
TECHNICAL DATE:
Max. grip force (100N/2): 90N finger length max. grip force *
Min. grip force [3N/2): 1,5M
Max. stroke (2x25): 50 mm 10mm 50N
Max. velocity: 175 mm/sec 20 mm 50N
Max. current: 0,500 A 30 mm 50N
Mb clco Min. cycle rate: 17,5 M 40 mm 50N
Ve Min. cycle fime: 140 ms 50 mm 40N
Operating voltage: 24 Volt DC 60mm 33N
‘ . Voltage range: 22-25 Volt DC 70 mm 29N
s ang 80 25N
Posifion accuracy: +-0,05 mm mm
Repeatability: 0,02 mm 20 mm 22N
Operating temperature: -20°C - +60°C 100 mm 20N
Inverse polarity protection: |@
™ Thermo protection: la
b Force compensation: 12
Weight: 0,450 kg
o , o
o C = 104kN
~t| Co = 116kN
- - = Ma = 391 Nm
Mb = 4,52 Nm
L Mc = 530 Nm
c[I ﬁ
Missing measure definition
35 see drawing SG0050
* Force data valid for the gripping fingers
centrally located on the gripper jaws
° Model code "(Overfl] |Scale: 41 [weight: 0.450kg
1
& o SGO150-024-xxx it
o~ —_———— XXXX
I Name
i Bearbf27.07.16 | Maisch
F'rToy%uct Spmame '"'rsy'!;“ece G::: =R SERVO - GRIPPER
Norm
Confidential information / All rights resarved  Protaction ramark afer ON 202

P.T.M. PRODUKTION
techn -mech. Gerite GmbH

PUCHHEIM

Blaft 1

SGO150

von

Ursprung

Ersatz fiir:
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leistungsstarke

D ukluftmotoren

air motors

) prazise
Greifsysteme

precise ?33’3 |

gripping system

~/

pneumatische

Antriebstechnik

pneumatic

ptm-mechatronics
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PSZ Vseumél Otocny uchopovac

Pneumaticky oto¢ny uchopovac s integrovanym otoc¢nym pohybem
spori casové naro€né prepinani

S nasimi

pneumatickymi otoc¢nymi

manipulatory mizete otacet s dilem ve
stavu upnuti az o 180 °. Dosahnete tim
rychlé zmény pozice dilu mezi svislou a

vodorovnou

polohou k pfipadnému

dalsimu obrabéni nebo transportu.

Absolutné stredici poloha
Bezudribové

Standartni Celisti ve dvou rdznych
velikostech

Definovana upinaci sila diky
pruzinovému predpéti

Bezpecnost i pfi vypadku vzduchu -
opCni pruzinové predpéti

Dvé dalsi pozice otevreni diky mezi
poloze ( OPCE )

Max. Upinaci sila Zdvih Vaha Kroutici moment
13,5mmund 27 mm 900¢g
?iizrzezo ;ég m 26 mm und 52 mm 1100g 40 Ncm
g 52,5 mm und 105 mm 1600g
PSZ 600 250 N 15 mm und 30 mm 1900 ¢
- 100 Ncm
filigree 500N 30 mm und 60 mm 2200g
PS7 201 195 N 613,5 mm und 27 mm 1300g
robust 250N 26 mm und 52 mm 1500¢g 40 Ncm
52,5 mm und 105 mm 1900¢g
PSZ 601 250N 15 mm und 30 mm 2900 ¢
100 Ncm
robust 500N 30 mm und 60 mm 3500¢g
PSZ 1201 600 N 40 mm
robust 1200 N 80 mm 8800¢ 400 Nem
PSZ 3001 1500 N 40 mm
robust 3000N 80 mm 133008 1000 Nem
Opce S digitalnim potvrzeni koncové polohy
Pruzinové upnuti definovanou silou, zajistujici bezpecné upnuti i pfi ztraté tlakového vzduchu
PrisluSenstvi Mezi poloha pro dvé dalsi polohy otevreni
Koncovy spinac s LED-ukazatelem




DSG - Triramenny manipulator pro rotacni dily
Absolutné stredici tfi ramenny manipulator pro rotacni dily

Nas tfi ramenny manipulator s presnou
planetovou prevodovkou prevezme bez
potizi jakoukoli manipulaci s rota¢nimi
dily. Mlzete manipulovat s rotacnimi
dily tak , Ze je chytite jak ze vnéjsi nebo
vnitfni  prdmér. To vSe s presné
nastavitelnou upinaci silou. S pfimérené
delSimi  rameny muzZete dosahnout

velkych zdvih( a tim manipulovat s dily

rdznych primérd bez nutnosti vymény

mechatronics

Absolutné stredici

Vysoka presnost opakovani
Jednoduché omezeni zdvihu
Vysoka upinacisila
Atex-schvaleni

ramen.
Kroutici moment Vdaha

Standart IP 66 6,5 Nm 2,1kg
e DSG 450 15,5 Nm 3,0 kg
Atex-certifikace 58.5 Nm 3.8 kg
Prevodovka 3:1 | 9:1 | 1:2 13 Nm 23 kg
Opce Bez silikonu DSG 900 39 Nm 3,2 kg
117 Nm 4,0 kg

Viton FPM FKM
32 Nm 5,9 kg
Odolnost proti acetonu EPDM PTFE DSG 1800 96 Nm 8,6 kg
Montazni thelnik 288 Nm 104 kg
Pislutenstvi | Monta#ni piruba 65 Nm 6,5 kg
DSG 3600 195 Nm 9,2 kg
Adaptér privodu vzduchur 45°a 90° 585 Nm 11,0 kg
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Prislusenstvi

Nas bezproblémovy set

Diky nasemu pfislusenstvi a opcim Vam
muazeme splnit jakékoli poZzadavky:

PoZadujete nabidku, CAD-Data nebo
specialni feseni? Radi Vam poradime,
prosim zkontaktujte nas :

Telefon: +49 89 800 21 51
E-Mail: info@ptm-mechatronics.com




n

v
.Y
o
@]
—
o)
©
N
O
(]
E




mechatronics

leistungsstarke

Druckluftmotoren

prazise

Greifsysteme

pneumatische

Antriebstechnik

PTM mechatronics GmbH
BoschstraRBe 4
82178 Puchheim

Telefon: +49-89-8002151
Fax: +49-89-8002952

E-mail: info@ptm-mechatronics.com
Internet: www.ptm-mechatronics.com




